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Das LCD Display ist eine tolle Ergdnzung zu deinen Projekten, wenn es darum geht, prazise Werte von Sensoren
anzuzeigen. Insbesondere beim Ultraschallsensor kann dies sehr interessant sein. Aber auch eine sehr simple
Word-Clock mit dem Echtzeitmodul DS1307RTC ist machbar (siehe separate Anleitung).

Alternativ konnen Sensorwerte auch mit dem Serial Monitor angezeigt werden. Mehr Infos dazu hier.


https://workshop.pglu.ch/aktivitaet-6-echtzeit-uhr-projekte/
https://workshop.pglu.ch/arduino-ultraschallsensor/#serial
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1. HARDWARE

LCD Display

> LCD Display mit RGB Hintergrundbeleuchtung und I2C Schnittstelle
>  Mikrocontroller KOMFORT, PIXEL oder MOTOR oder Arduino Nano/Uno

2. ARDUINO LIBRARIES

Libraries:

> DFRobot LCD.h (fur den Betrieb des Moduls)
> Wire.h (fiir den Anschluss an den I2C Bus, Infos dazu hier)

Alle Libraries sind in der Teacher’s Box ab V4.2 enthalten oder kénnen via Arduino IDE geladen werden.

3. ANSCHLUSSSCHEMA

Hinweis: es kdnnen mehrere Komponenten parallel an den 12C-Bus angeschlossen werden

Powerbank:
Roter USB Stecker hier!

:

Coding mit Teacher’s Box:
mach.pglu.box

LCD Display mit RGB Beleuchtung
Gravity 12C 16x2 Arduino LCD with RGB
N L|hrary

.. DFRobot_LCD.h

Betrieb:
Powerbank, Netzteil oder PC

Coding alternativ:

o mach.pglu.ch— arduino.cc
H0000000% Stromversorgung: 12C Bus:
kdnnte auch an einem mehrere Sensoren kinnen
C2 anderen Pin gezapft werden parallel angeschlossen werden
Library: Wire.h
VYCC oder 5V Aé: SDA
GND A5: SCL P
PGLU.CH — ANLEITUNG —

ORGANISATION — 4-ZUHAUSE..


https://www.google.com/search?q=dfrobot+I2C+16x2+Arduino+LCD+with+RGB
https://pglu.ch/produkt-kategorie/shop-fuer-arduino-und-neopixel-in-der-schule/mikrocontroller-und-teachers-box/
https://github.com/DFRobot/DFRobot_RGBLCD
https://www.arduino.cc/en/Reference/Wire
https://www.google.com/search?q=arduino+was+ist+i2c&newwindow=1
https://pglu.ch/wp-content/uploads/2020-PGLU-Anleitung-programmieren-ohne-Teachers-Box.pdf
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4. SKETCHES

Flige diese Sketches als XM_Codes in den Editor ein und exportiere den C++-Code in die Arduino DIE

Hier geht’s zum Editor: mach.pglu.ch

Grafik Code Simulator Programme

Sensor
Motor
LED
Pixel

#include <Wire.h>
#include "DFRobot LCD.h"
DFRobot_LCD lcd(16,2); //16 characters and 2 lines

Frage led.init();
— lcd.print("hallo, PGLU!");

lcd.setRGB(R, G, B);

Variable
Mathe

lcd.setCursor(0, 0);

unktion

pezial

Sketch: Grundfunktionen zum Einstellen oder Abrufen der Zeit

Beispiel 1: LCD Anzeige «Hallo PGLU!» und Sekundenanzeige (ungenau, da ohne RTC-Modul)

<xml xmins=" { "><vari i \d*”EcRO757iv _r@IRMD)j+T">R</variable><variable id="iuv%| D4=._g:qHk="3x5" i iable id="c9%I(hX="m"n8So]hGvj">B type="basic_comment"
id=" 7)awO 1128 x2"-1 y="-833"><field name="COMMENT"> 1CSP GND (links ICSP5V (rechts unten)&amp;#10;griin: A4 (direkt auf Nano I6ten)&amp;#10;blau:  AS (direkt auf Nano
loter ;&amp;#10;1nfo: wiki dfrobot 12C 16x2 Arduino LCD with RGB&amp;#10; Info https://github.com/DFRobot/DFRobot_RGBLCD</field></block><block type="code_declaration" id="]Vw[UF2:7e}3?@0QXXIG" x="-1" y="-647"><field

amp;#10;DFRobot_LCD lcd(16,2); //16 characters and 2 lines of show</field></block><block type=" id="$3@10;,1)d?.70sk?wdc" x="-3" y="-559"><statement
ECRO767Iv_r@IRMD)j+T'>Rs/feld><value name="VALUE"><block type="math_number" i "><field
variables_set" id="0/MIVR6BIx'[1712a3_O"><field nam: i D ‘math_number" id="G+"/9Cl//DaE6BbQhsAR"><field
"variables_set" id="qlzCoPfZrDDJUhxx+HAA"><field name="VAR" id="c9%l(hX="m n850]th]">B</ﬁeId><va\ue nam X BL{iek[*,+w-I0bS|Y?"><field
name="NUM">255</field></block></value><next><block type="code_input" id="_],Gk+./aL:}qltxP75g"><field name="CODE_INPUT">lcd.init(); </f|e|d><nexl><b\otktyp ="code_input" id="YV=,5WGj6h/M{GZ+a(D"><field name="CODE_INPUT">lcd.setRGB(R, G,

);</fi type="basic_commen *mvzmBdUVLp2" x: "COMMENT">legt die Farbmischung fest</field></block><block
type="basic_comment" id="([IrSIKLKSzm(y6+| -b" x="254" y="-444"><field name="COMMENT">Initialisiert das Display</field></block><block (ype"‘baslc comment" id="1/#d#]H_IXV@(48(./(s" x="-457" y="-401"><field name="COMMENT">Weitere
Funktionen</field></block><block type="basic_comment" id="yEplpOSfz8Tb:OTRIMST" x="253" y="-408"><feld name="COMMENT">setat die Hintergrundfarbe fest</held></h\ock><block type="basic_comment" id="3DL~yrTTy;_*@O[RRXWS" x="-963" y="-322"><field

ECLRATION">#include &It;Wire.h&gt;&amp;#10;#include "DFRobot_LCD.h"
<block type="variables_set" id="ron| qu!9ZImzMZ_$YJCP"><field name="VAR'

name="COMMENT">Umlaute (sog. escape sequences):&amp;#10;&amp;#10;4 : \XE1 (Belsplel "S\xElge "Sage") : * : \XDF 2.8..in °C (Grad C :\XE4 2. B. in pF oder uC
(Mikrocontroller)&amp;#10;Q : \xF4 das groRe Omega steht fiir die Einheit des Wi | s \wrc : \x7D& ;Pfeil rechts: \x7! links: \x7E&amp;#10;Wurzel 3

8 Jnendlich: \xF iz \XF7&amp;#: selbst Zeichen 10;1n D Heart[8] =

& 1010, 11118 1111 110, 100, ;lcd.create Char(0, Heart]

IXgCm8u~@qp" x="-461" y="320"><field name="CODE_INPUT">lcd cursor();</feld><next><block type="code_input" id="X bl IF/SS{LzFw k% "><field
tode »_input” id="i;(~bcbnRB3Hq}_Z=~H -249" y="-321"><field name="CODE_INPUT">Icd.rightToLeft();</field><next><block typ le_input” "m%"kvd5:_s' rAwzLsKLH"><field
SpGatAMIgOl+czTjvay9"” deletable="false" x="-4" y="-333"><statement name="CODE"><block type="code_input" id="52{W5Svm68CTI2}UB)2TS"><field

><field name="CODE_INPUT">Icd.print("hallo, PGLUI");</field><next><block type="code_input" id: m-YGAKPQ/"waHBSP"><field

‘code_input"” id="C[m:BVS$8Y/IxP3YVjAlj"><field

L k><block type="code_input" i
"CODE_INPUT">lcd.noC k><h\ocktvpe
‘CODE_INPUT">lcd.leftToRight();</field></block></next></block><block type="basic_main_loop
4 -kA1wKMDO.Fjl7(j6F¢
'CODE_INPUT">lcd.setCursor(0, 1);</field><next><block type="code_input" id="3qeKTHCV/=h8U2P3nox$"><field name="CODE_INPUT">lcd.print("Zeit in s:");</field><next><block typ
name="CODE_INPUT">Icd.setCursor(10, 1);</field><next><block type="code_input" id="P3hQSn8+;:BU~St(nPwH"><field
name="CODE_INPUT">Icd.print(millis()/1000); k><block type="basic_comment" id="c8D{{YSm2e{(z;jz] 57" y="-302"><field nam
den Cursor auf Spalte 0 Linie 0 (also links oben)</field></block><block type="code_input" id="@-Ej+:JirBTrwi;xgB12" x="-461" y="-229"><field name="CODE_INPUT">Icd blink();</field><next><block type="code_input" id="7ZNI/ |t)kAxpkO TZ[;*"><field
‘CODE_INPUT">lcd.stopBlink();</field></block></next></block><block type="code_input" id="B)v uwlmjGHB(ljc*9}n" x="-250" y="-227"><field name="CODE_INPUT">lcd.write(thisChar);</field><next><block type="code_input" id="AGR7dhNHb[gM-kRI)7y$"><field
'ame="CODE_INPUT">Icd.print(thisChar);</field></block></next></block><block type="basic_comment" id="yh{E|tb_S?!t4(cl#fept" x="258" y="-241"><field name="COMMENT">setzt den Cursor auf Spalte 0 Linie 1 (also links unteni</fve|d></blcck><b\uck
type="basic_comment" id="(sF8:fs{eQs0ZKAYfrTA" x="257" y="-185"><field name="COMMENT">setzt den Cursor auf Spalte 10 Linie 1 (etwa unten Mitte)</field></block><block type="code_input" id="*C Yojs| |'9$3gCkdaRs" x="-463" "><field
‘CODE_INPUT">lcd.display();</field><next><block type="code_input" id="J6b%}/BKY[?}bWSAA~u@" ><field name="CODE_INPUT">Icd noDisplay();</field></block></next></block><block type="code_input" id= "(9Qd$.quA3LUi.$s,\' 48" y="-127"><field
"CODE_INPUT">lcd.scrollDisplayRight();</field><next><block type="code_input" id=":8*X%*]oIRy8Hi.kG/$"><field name="CODE_INPUT">Icd.scr k><block type="code_input" id="r{.01*10c6i;.:8D:6PA" x="-464"
‘CODE_INPUT">Icd.clear();</field></block><block type="code_input" id="$ji 4hUIOZ#=!ID[}$RH" x="-464" y="29"><field name="CODE_INPUT">Icd.noAutoscroll();</field></block></xml>

‘COMMENT">setzt

33"><field

Beispiel 2: RTC mit LCD Display anzeigen

ttps://developers.google.com/blockly/xml"><variables><variable id="EcRO76?iv_r@IRMD)j+T">R</variable><variable id="iuv%| D4=._g:qHk="3x5">G</variable><variable id="c9%I(hX="m"n8So]hGvj">B</variable></variables><block type="basic_comment"
2)4w0?!]28nM" x="-495" y="-910"><field name="COMMENT" des ICSP GND (links ICSP 5V (rechts unten)&amp;#10;grin: A4 (direkt auf Nano lsten)&amp;#10;blau: A5 (direkt auf Nano
0;&amp#10infos wiki dfrobot 12C 16x2 Arduino LCD with RGB&amp;#10info: htps//github.com/ DF Robot/DFRobot_RGBLCDS/field></block><block type="basic_comment" id="BXrHzaDINBE.uS7mHF_" x="0" y="-888"><field name="COMMENT>RTC-Uhr mit
mp; #10;&amp; #10;Infos zum RTC-Modul 1307: DS1307RTC 2u den TimeLib.h Funktionen:&amp;#10;https://playground.arduino. cc/Cude/nme/</f-eld></b\uck><bluck
‘omment” id="NF5QPqIrn$P_vOW)e,0~" x="-495" y="-727"><field name="COMMENT" iessen des RTC ICSP GND (links ICSP 5V (rechts unten)&amp;#10;weiss: ~ A4 (direkt auf Nano
p;#10;gelb:  AS (direkt auf Nanol https://; RTC, k><block type="code_declaration" id="]Vw[UF2:7e]3?@0QXXIG" x="-2" y="-721"><field name="CODE_DECLRATION">#finclude

&lt;Wire.h&gt;&amp;#10;#include "DFRobot_LCD.h"&amp;#10;DFRobot_LCD led(16,2); //16 characters and 2 lines of sh &lt;Timelib.hi &It;DS1307RTC. h&gt;</field></block><block typ "
id="$3@10;,)d2.70sk2wdc" x="-3" y="-559"><statement name="CODE"><block type="variables_set" id="ron| qul9ZImzMZ_S$¥JCP"><field name="VAR" id="EcRO762iv_r@IRMD)j+T">R</field><value name="VALUE"><block type="math_number" id="{3?mZEJsdsPsm:Xav9;t"><field

'NUM">30</field></block></value><next><block type="variables_set" id="0/MIVREBIx [1712a3_O"><field name="VAR" id="iuv%| D4=._g:qHk="3x5">G</field><value name="VALUE"><block type=" 'G+A{9CIi/DaEEBDQNs R ><field
name="NUM">30</field></block></value><next><block type="variables_set" id="ql2CoPfZrDDIUhxx+HAA"><field name="VAR" id="c9%(hX="m"n8SolhGv;">B</field><value name="VALUE"><block type="math_number" id="rB1{iek[*, +w-IObS| Y?"><field



https://mach.pglu.ch/
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<xml xmlns="https://developers.google.com/blockly/xml"><variables><variable id="EcRO76?iv_r@IRMD)j+T">R</variable><variable id="iuv%|D4=._g:qHk=*3x5">G</variable><variable id="c9%I(hX=~m`n8So]hGvj">B</variable></variables><block type="basic_comment" id="12an@!W2Z)4wO?!]28nM" x="-1" y="-833"><field name="COMMENT">Anschliessen des Displays:&amp;#10;schwarz: ICSP GND (links unten)&amp;#10;rot:         ICSP 5V   (rechts unten)&amp;#10;grün:       A4 (direkt auf Nano löten)&amp;#10;blau:       A5 (direkt auf Nano löten)&amp;#10;&amp;#10;Info: wiki dfrobot I2C 16x2 Arduino LCD with RGB&amp;#10;Info: https://github.com/DFRobot/DFRobot_RGBLCD</field></block><block type="code_declaration" id="]Vw[UF2:7e}3?@oQXXJG" x="-1" y="-647"><field name="CODE_DECLRATION">#include &lt;Wire.h&gt;&amp;#10;#include "DFRobot_LCD.h"&amp;#10;DFRobot_LCD lcd(16,2);  //16 characters and 2 lines of show</field></block><block type="expert_setup" id="S3@I0;,lJd?.70sk?wdc" x="-3" y="-559"><statement name="CODE"><block type="variables_set" id="^on|qu!9ZlmzMZ_$YjCP"><field name="VAR" id="EcRO76?iv_r@IRMD)j+T">R</field><value name="VALUE"><block type="math_number" id="f3?mZEJs4sPsm:X4v9;t"><field name="NUM">255</field></block></value><next><block type="variables_set" id="o/MlVR6BIx`[1712a3_O"><field name="VAR" id="iuv%|D4=._g:qHk=*3x5">G</field><value name="VALUE"><block type="math_number" id="G+^j9Cli/DaE6BbQhs^R"><field name="NUM">255</field></block></value><next><block type="variables_set" id="q!zCoPfZrDDJUhxx+HAA"><field name="VAR" id="c9%I(hX=~m`n8So]hGvj">B</field><value name="VALUE"><block type="math_number" id="rB1{iek[*,+w-IObS|Y?"><field name="NUM">255</field></block></value><next><block type="code_input" id="_],Gk+./aL:}qltxP75g"><field name="CODE_INPUT">lcd.init();</field><next><block type="code_input" id="YV=,5WGj6h/M{GZJ+a(D"><field name="CODE_INPUT">lcd.setRGB(R, G, B);</field></block></next></block></next></block></next></block></next></block></statement></block><block type="basic_comment" id="~fSI(=;G*mvzm8dUVLp2" x="256" y="-529"><field name="COMMENT">legt die Farbmischung fest</field></block><block type="basic_comment" id="([]r5IKLK5zJm(y6+|-b" x="254" y="-444"><field name="COMMENT">Initialisiert das Display</field></block><block type="basic_comment" id="I/#d#]H_]XV@(48(./{s" x="-457" y="-401"><field name="COMMENT">Weitere Funktionen</field></block><block type="basic_comment" id="yEp!p0$fz8Tb:DTp]m$T" x="253" y="-408"><field name="COMMENT">setzt die Hintergrundfarbe fest</field></block><block type="basic_comment" id="3DL~yrTTy;_*@O[RRXWS" x="-963" y="-322"><field name="COMMENT">Umlaute (sog. escape sequences):&amp;#10;&amp;#10;ä : \xE1 (Beispiel: "S\xE1ge" = "Säge")&amp;#10;ö : \xEF&amp;#10;ü : \xF5&amp;#10;ß : \xE2&amp;#10;° : \xDF z.B. in °C (Grad Celsius)&amp;#10;μ : \xE4 z. B. in μF (Mikrofarad) oder μC (Mikrocontroller)&amp;#10;Ω : \xF4 das große Omega steht für die Einheit des Widerstandes (Ohm)&amp;#10;|  : \x7C&amp;#10;{  : \x7B&amp;#10;}  : \x7D&amp;#10;Pfeil rechts: \x7E&amp;#10;Pfeil links:   \x7E&amp;#10;Wurzel:        \xE8&amp;#10;At:               \x40&amp;#10;Hashtag:      \x23&amp;#10;Bullet:         \xA5&amp;#10;Unendlich:   \xF3&amp;#10;Pi:               \xF7&amp;#10;&amp;#10;Weitere selbst definierbare Zeichen mit:&amp;#10;&amp;#10;In Deklaration:&amp;#10;byte Heart[8] = {&amp;#10;0b00000,&amp;#10;0b01010,&amp;#10;0b11111,&amp;#10;0b11111,&amp;#10;0b01110,&amp;#10;0b00100,&amp;#10;0b00000,&amp;#10;0b00000&amp;#10;};&amp;#10;&amp;#10;Im Setup:&amp;#10;lcd.createChar(0, Heart);&amp;#10;&amp;#10;Im Loop:&amp;#10;lcd.write(byte(0));</field></block><block type="code_input" id=":_|:zIK;MIXgCm8u~@qp" x="-461" y="-320"><field name="CODE_INPUT">lcd.cursor();</field><next><block type="code_input" id="X|b|lFjS${LzFw!;kI%F"><field name="CODE_INPUT">lcd.noCursor();</field></block></next></block><block type="code_input" id="i;(~bcbnRB3Hq}_Z=~H*" x="-249" y="-321"><field name="CODE_INPUT">lcd.rightToLeft();</field><next><block type="code_input" id="m%^kvd5:_s`rAwzLsKLH"><field name="CODE_INPUT">lcd.leftToRight();</field></block></next></block><block type="basic_main_loop" id="spq4tAM!gOJ+czTjvqy9" deletable="false" x="-4" y="-333"><statement name="CODE"><block type="code_input" id="52{W5vm68CTJ2}UB)2TS"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(0, 0);</field><next><block type="code_input" id="-kA1wKMD0.FjI7(j6Fc="><field name="CODE_INPUT">lcd.print("hallo, PGLU!");</field><next><block type="code_input" id="93=/m-YGAKPQ/^waHBSP"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(0, 1);</field><next><block type="code_input" id="3qeKTHCV/=h8U2P3nox$"><field name="CODE_INPUT">lcd.print("Zeit in s:");</field><next><block type="code_input" id="C[m:BV$8Y/lxP3YVjA]j"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(10, 1);</field><next><block type="code_input" id="P3hQSn8+;:BU~St(nPwH"><field name="CODE_INPUT">lcd.print(millis()/1000);</field></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></statement></block><block type="basic_comment" id="c8D{{YSm2e{(z;jz]_`t" x="257" y="-302"><field name="COMMENT">setzt den Cursor auf Spalte 0 Linie 0 (also links oben)</field></block><block type="code_input" id="@-Ej+:JirBTrwi;xgB!2" x="-461" y="-229"><field name="CODE_INPUT">lcd.blink();</field><next><block type="code_input" id="7ZNl/|t)kAxpkO`TZ[;*"><field name="CODE_INPUT">lcd.stopBlink();</field></block></next></block><block type="code_input" id="B)v`uwlmjGHB[Ijc~9}n" x="-250" y="-227"><field name="CODE_INPUT">lcd.write(thisChar);</field><next><block type="code_input" id="AGR7dhNHb[gM-kRI)7y$"><field name="CODE_INPUT">lcd.print(thisChar);</field></block></next></block><block type="basic_comment" id="yh{E|tb_5?!t4(cI#ept" x="258" y="-241"><field name="COMMENT">setzt den Cursor auf Spalte 0 Linie 1 (also links unten)</field></block><block type="basic_comment" id="(sF8:fs{eQs0ZK4YfrT^" x="257" y="-185"><field name="COMMENT">setzt den Cursor auf Spalte 10 Linie 1 (etwa unten Mitte)</field></block><block type="code_input" id="*C.Yojs||`9$3gCkdaRs" x="-463" y="-126"><field name="CODE_INPUT">lcd.display();</field><next><block type="code_input" id="J6b%}/BKY[?}bW5AA~u@"><field name="CODE_INPUT">lcd.noDisplay();</field></block></next></block><block type="code_input" id="t9Qd$.qmQA3L{jf.$s;I" x="-248" y="-127"><field name="CODE_INPUT">lcd.scrollDisplayRight();</field><next><block type="code_input" id=",:8*X%*]o!Ry8Hi.kG/$"><field name="CODE_INPUT">lcd.scrollDisplayLeft();</field></block></next></block><block type="code_input" id="r{.01*10c6i;.:8D:6PA" x="-464" y="-33"><field name="CODE_INPUT">lcd.clear();</field></block><block type="code_input" id="$ji`4hUlOZ#=!!D[}$RH" x="-464" y="29"><field name="CODE_INPUT">lcd.noAutoscroll();</field></block></xml>
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<xml xmlns="https://developers.google.com/blockly/xml"><variables><variable id="EcRO76?iv_r@IRMD)j+T">R</variable><variable id="iuv%|D4=._g:qHk=*3x5">G</variable><variable id="c9%I(hX=~m`n8So]hGvj">B</variable></variables><block type="basic_comment" id="12an@!W2Z)4wO?!]28nM" x="-495" y="-910"><field name="COMMENT">Anschliessen des Displays:&amp;#10;schwarz: ICSP GND (links unten)&amp;#10;rot:         ICSP 5V   (rechts unten)&amp;#10;grün:       A4 (direkt auf Nano löten)&amp;#10;blau:       A5 (direkt auf Nano löten)&amp;#10;&amp;#10;Info: wiki dfrobot I2C 16x2 Arduino LCD with RGB&amp;#10;Info: https://github.com/DFRobot/DFRobot_RGBLCD</field></block><block type="basic_comment" id="BXr#zqDIN%BE.uS7mHF_" x="0" y="-888"><field name="COMMENT">RTC-Uhr mit LCD Anzeige&amp;#10;&amp;#10;Infos zum RTC-Modul 1307:&amp;#10;https://github.com/PaulStoffregen/DS1307RTC&amp;#10;&amp;#10;Infos zu den TimeLib.h Funktionen:&amp;#10;https://playground.arduino.cc/Code/Time/</field></block><block type="basic_comment" id="NF5QPqlrn$P_v0W)e,o~" x="-495" y="-727"><field name="COMMENT">Anschliessen des RTC-Moduls:&amp;#10;schwarz: ICSP GND (links unten)&amp;#10;rot:         ICSP 5V   (rechts unten)&amp;#10;weiss:     A4 (direkt auf Nano löten)&amp;#10;gelb:       A5 (direkt auf Nano löten)&amp;#10;&amp;#10;Info: https://wiki.seeedstudio.com/Grove-RTC/</field></block><block type="code_declaration" id="]Vw[UF2:7e}3?@oQXXJG" x="-2" y="-721"><field name="CODE_DECLRATION">#include &lt;Wire.h&gt;&amp;#10;#include "DFRobot_LCD.h"&amp;#10;DFRobot_LCD lcd(16,2);  //16 characters and 2 lines of show&amp;#10;&amp;#10;#include &lt;TimeLib.h&gt;&amp;#10;#include &lt;DS1307RTC.h&gt;</field></block><block type="expert_setup" id="S3@I0;,lJd?.70sk?wdc" x="-3" y="-559"><statement name="CODE"><block type="variables_set" id="^on|qu!9ZlmzMZ_$YjCP"><field name="VAR" id="EcRO76?iv_r@IRMD)j+T">R</field><value name="VALUE"><block type="math_number" id="f3?mZEJs4sPsm:X4v9;t"><field name="NUM">30</field></block></value><next><block type="variables_set" id="o/MlVR6BIx`[1712a3_O"><field name="VAR" id="iuv%|D4=._g:qHk=*3x5">G</field><value name="VALUE"><block type="math_number" id="G+^j9Cli/DaE6BbQhs^R"><field name="NUM">30</field></block></value><next><block type="variables_set" id="q!zCoPfZrDDJUhxx+HAA"><field name="VAR" id="c9%I(hX=~m`n8So]hGvj">B</field><value name="VALUE"><block type="math_number" id="rB1{iek[*,+w-IObS|Y?"><field name="NUM">30</field></block></value><next><block type="code_input" id="_],Gk+./aL:}qltxP75g"><field name="CODE_INPUT">lcd.init();</field><next><block type="code_input" id="YV=,5WGj6h/M{GZJ+a(D"><field name="CODE_INPUT">lcd.setRGB(R, G, B);</field><next><block type="code_input" id="pB/#2;J*j$EI8{@/#sGB"><field name="CODE_INPUT"> setSyncProvider(RTC.get); </field><next><block type="code_input" id="M3Ue#V,;=zxF_M9_mAh("><field name="CODE_INPUT">setSyncInterval(120);</field></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></statement></block><block type="basic_comment" id="~fSI(=;G*mvzm8dUVLp2" x="256" y="-529"><field name="COMMENT">legt die Farbmischung fest</field></block><block type="basic_comment" id="1UpkJojV%49u3Q-J1=GE" x="-498" y="-485"><field name="COMMENT">zum einmaligen Einstellen der Zeit, diese beiden Blöcke&amp;#10;einsetzen und die set-Blöcke entfernen&amp;#10;&amp;#10;Format setTime(hr,min,sec,day,month,yr)</field></block><block type="basic_comment" id="([]r5IKLK5zJm(y6+|-b" x="254" y="-444"><field name="COMMENT">Initialisiert das Display</field></block><block type="basic_comment" id="c8D{{YSm2e{(z;jz]_`t" x="-498" y="-380"><field name="COMMENT">setzt die aktuelle Zeit im Arduino</field></block><block type="code_input" id="6:R,wSkqvF[g$8_nExqA" x="-266" y="-380"><field name="CODE_INPUT">setTime(15,11,00,6,7,2021);</field><next><block type="code_input" id=";sdx:IDnco31h(40eO^="><field name="CODE_INPUT">RTC.set(now());</field></block></next></block><block type="basic_comment" id="At#7RC_qTZF*T!em(!m;" x="-578" y="-342"><field name="COMMENT">überträgt die Zeit im Arduino an das RTC-Modul</field></block><block type="basic_comment" id="Bj%[X$hIQ7ggk0nZIs^e" x="254" y="-381"><field name="COMMENT">holt die Zeit vom RTC-Modul auf das Arduino</field></block><block type="basic_comment" id="-k=]GZhyq(!N80=HvYF4" x="254" y="-340"><field name="COMMENT">bestimmt, wie häufig, die Zeit des Arduinos &amp;#10;mit dem RTC-Modul syncronisiert werden soll (in Sekunden)</field></block><block type="procedures_defnoreturn" id="]:s/@O0LU]:U+!W=S#)I" x="-738" y="-226"><field name="NAME">lösche Display bei Sekunde 0</field><statement name="STACK"><block type="logic_if" id="Qi,X(825q*UwuB%KIf?%"><value name="IF0"><block type="logic_compare" id="W;bjoA6;DljBTTccch63"><field name="OP">EQ</field><value name="A"><block type="code_pin" id=")hr#FE.pWTSd[He=YNJc"><field name="CODE_PIN">second()</field></block></value><value name="B"><block type="math_number" id="F)Vzxjg!eFD.Li?o:G=+"><field name="NUM">0</field></block></value></block></value><statement name="DO0"><block type="code_input" id="~]o?~=1e9`.tqh%==~~8"><field name="CODE_INPUT">lcd.clear();</field><next><block type="procedures_callnoreturn" id="?UZyL4O]$E888Z3IH]Ta"><mutation name="Zeit an Display ausgeben"></mutation><next><block type="flow_delay" id="j=eqq;](u]KR86wg;lo:"><value name="DELAY"><block type="math_number" id="Nf8uEVgfMT5W}L_#fP){"><field name="NUM">1001</field></block></value></block></next></block></next></block></statement></block></statement></block><block type="procedures_defnoreturn" id="L8~@i-_oPuBDxChh8RTj" x="-391" y="-226"><field name="NAME">Zeit an Display ausgeben</field><statement name="STACK"><block type="code_input" id="62iH~NKNi1r@l7(Wp#8x"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(0, 0);</field><next><block type="code_input" id="aU(_StK(+wQb)AMaz%%a"><field name="CODE_INPUT">lcd.print(hour());</field><next><block type="code_input" id="F#@nz3YK|TbBRUB@Nxur"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(3, 0);</field><next><block type="code_input" id="`ka1W^5^bQfLS/Las*|S"><field name="CODE_INPUT">lcd.print(minute());</field><next><block type="code_input" id="52{W5vm68CTJ2}UB)2TS"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(6, 0);</field><next><block type="code_input" id="-kA1wKMD0.FjI7(j6Fc="><field name="CODE_INPUT">lcd.print(second());</field><next><block type="code_input" id="beR[u;N6mS~zKB!AY[#X"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(7, 1);</field><next><block type="code_input" id="3~;~EVVPQxiK8eOkNA2j"><field name="CODE_INPUT">lcd.print(monthShortStr(month()));</field><next><block type="code_input" id="nz)KJA.9gdSk2eOXm8^w"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(0, 1);</field><next><block type="code_input" id="O]@N9mqLlup#tgl*uVLR"><field name="CODE_INPUT">lcd.print(dayShortStr(weekday()));</field><next><block type="code_input" id="xrR0bRGBt4i$V^bPO]{O"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(4, 1);</field><next><block type="code_input" id="OyS{+,HQ`.J[U)~-$0ce"><field name="CODE_INPUT">lcd.print(day());</field></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></statement></block><block type="basic_main_loop" id="spq4tAM!gOJ+czTjvqy9" deletable="false" x="-8" y="-226"><statement name="CODE"><block type="procedures_callnoreturn" id="EtGaomMU8qY#*mxvkFg@"><mutation name="lösche Display bei Sekunde 0"></mutation><next><block type="procedures_callnoreturn" id="5@1arrN2$[LUA9WHN_B~"><mutation name="Zeit an Display ausgeben"></mutation></block></next></block></statement></block></xml>


name="NUM">30</field></block></value><next><block type="code_input" id="_],Gk+./aL:}qltxP75¢"><field name="CODE_INPUT">Icd.init();</field><next><block type:
8);</field><next><block type="code_input" id="pB/#2,)*ISEIB{@/45GB"><field name="CODE_INPUT"> setsy, ider(RTC get); type="code_input"

= SWGj6h/M{GZJ+a(D"><field name="CODE_INPUT">Icd setRGB(R, G,
'M3UeHV,;=2xF_M9_mAh("><field
type="basic_comment" id="~fS(=;G*mvzm8dUVLp2 529"><field
name="COMMENT">legt die Farbmischung fests/field></block><block type="basic_comment" id="1UpklojV%49u3Q-J1=GE" x="-498" y= -485"><field name="COMMENT">2um einmaligen Einstellen der Zeit, diese beiden Blocke&amp;#10;einsetzen und die set-8locke
;Format setTime(hr,min,sec,day,month,yr) type="basic_comment" id="([Jr5IKLK5zJm(y6+|-b" x="254" y="-444"><field name="COMMENT"; das Display: type
id="cBD({YSm2e((z;jz]_t" x="-498" y="-380"><field name="COMMENT">setzt die aktuelle Zeit im Arduino</field></block><block type="code_input" id="6:R,wSkqvF[g$8_nExqA" x="-266" y="-380"><field name="CODE_INPUT">setTime(15,11,00,6,7,2021);</field><next><block
type="code_input" id=";sdx:1Dnco31h(40e0"="><field name="CODE_INPUT">RTC.set(now();</field></block></next></block><block type="basic_comment" id="At#7RC_qTZF*Tlem(Im;" x="-578" y="-342"><field name="COMMENT">ibertrégt die Zeit im Arduino an das RTC-
Modul/field></block><block type="basic_comment" id="Bj%[X$hlQ7ggk0nZIsre" x="254" y="-381"><field name="COMMENT">holt die Zeit vom RTC-Modul auf das Arduino</field></block><block typ id="-k=]GZhyq(INBO=HVYF4" x="254" y="-340"><field
name="COMMENT">bestimmt, wie hiufig, die Zeit des Arduinos &amp;#10;mit dem RTC-Modul syncronisiert werden soll (in i 5/@O0LUJ:U+W=SH)I" x="-738" y="-226"><field name="NAME">lésche Display
bei Sekunde 0</field><statement name="STACK"><block type="logic_if" id="Qi, X(825q*UwuB%KIf2%"><value name="1F0"><block type="logic_compare" id=' "w maAs DIjBTTccch63"><field name="0P">EQ</field><value name="A"><block type="code_pin"
id=")hr#FE.pWTSd[He=YNJc"><field name="CODE_PIN">second()</field></block></value><value name*”B”)(ble:k(ype—"malh number” id= ”F)sz]g'eFD Li?0:G=+"><field name="NUM">0</field></bl 00"><block
type="code_input" id="]o?"=1¢9".tgh%==""8"><field name='CODE INPUT">lcd clear();</f pe="pr UzyL Ta" ion name="Zeit an Display ausgeben"></mutation><next><block type="flow_delay"
eqq;](u]KR86WE;lo:"><value name="DELAY"><block type="math_number" id="Nf8UEVEIMTSW)L_ MP){”><lleId name="NUM"
type="procedures_defnoreturn” id="L8~@i-_oPuBDXChh8RT;" x: " y="-226"><field name="NAME">Zeit an Display ausgeben</field><statement name="STACK"><block type="code_input" id="62iH"NKNi1r@I7(Wp#8x"><field name="CODE_INPUT">Icd.setCursor(0,
0);</field><next><block type="code_input" id="aU(_StK(+wQb)AMaz%%a"><field name="CODE_INPUT">lcd.print(hour());</field><next><block type="code_input" id="F#@nz3YK| ThBRUB@Nxur"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(3, 0);</field><next><block
type="code_input" id=""kalWASAbQfLS/Las*|S"><field name="CODE_INPUT">Icd.print(minute();</field><next><block type="code_input" id="52{W5vm68CTI2}UB)2TS"><field name="CODE_INPUT">lcd setCursor(6, 0);</field><next><block type="code_input" id="-
KATWKMDO Fjl7(6Fc="><field name="CODE_INPUT">Icd.print(second());</field><next><block type="code_input" id="beR [u;N6mS~zKBIAY[#X"><field name="CODE_INPUT">Icd setCursor(7, 1);</field><next><block type="code_input" id="3~;~EVVPQxiK8eOKNA2]"><field
"CODE_INPUT">lcd. pri bl "code_input" id="nz)KIA.9gdsk2eOXm8"w"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(0, 1);</field><next><block type="code_input" id="0]@NImq_luptitel*uVLR"><field

‘CODE_INPUT">lcd. pri % k type="code_input" id="xrRObRGBL4iSVAbPO]{0"><field name="CODE_INPUT">Icd.setCursor(4, 1);</field><next><block type="code_input" id="0yS{+HQ"J[U)~-$0ce"><field
/CODE_INPUT">Icd.pri block block block><block
type="basic_main_loop" id="spq4tAMIgOJ+czTjvayd" deletable="false" x="-8" y="-226"><statement name="CODE"><block type="procedures_ id=' BaV#*mavkFg@"" ion name="lsche Display bei Sekunde 0"></mutation><next><block

“procedures_callnoreturn” id="5@1arrN2$[LUASWHN_B~"><mutation name="Zeit an Display ausgeben"

Beispiel 3: Word-Clock Zeitanzeige in Worten «Aargauertiititsch»

<xml xmins="https://developers google.com/blockly/xmi"><block type="basic_comment" id="BXr#zqDIN%BE.uSTmHF_" x="-8" y="-1047"><field name="COMMENT">PGLU LCD WORD-CLOCK Aargauertiliitsch&amp;#10;&amp;#10;Infos zum RTC-Modul

13) 10;https://github, 307RTC: infos 2u den TimeLi.h Funktionen:&ampi#10;hitps://playground.arduino.cc/Code/Tme/ </fed>«/block><block type="basic_comment” Id="rDI3V Yy {P1-h*#Xui" x="1064" y="875"><field
na ENT">Umlaute (sog. escape sequences):&amp;#10;&amp;#10;4 : \XE1\ 1Be|5p\e\ "S\xElge" = "Sage")&amp;#10;6 *: WDF\ 2B, n °C (Grad Cel 10;2 : \XEA\ 2. B. in ?F (Mil oder 2C

( ler)&amp;#10;? : \xF4 das groRe Omega steht fiir die Einheit des Wi | e : 1\ rechts: \x7 illinks: \X7E\&ampi#10;Wurzel:  \XE8\&amp;#10;At:

\x 7 10;Unendlich: \xF3! ;#10;Pi eitere selbst defini Zeichen createChar(0,

Hearl &ar block><block type="basic_comment" d="1230@ W2Z) 8w 28" X="-495" y="-880"><field name="COMMENT" jiessen des Displ 1CSP GND (links

ICSP SV (rechts untsn)&amp,#m grin: A (direkt auf Nano Ioten)&amp;#10;blau:  AS (direkt auf Nano Iten)&amp;#10;&amp;#10;Info: wiki dfrobot 12C 16x2 Arduino LCD with RGB&amp;#10;Info: https://github.cor DFRobot_RGBLC

type="code_declaration’ id="]Vw[UF2:7¢}3?@00XXIG" x="-4" y=""878"><field name="CODE_DECLRATION">#include &It;Wire.h i "DFRobot_LCD.h"&amp; Robot_LCD led(16,2); //16 ch and 2 lines of sh ;i
&lt;TimeLib.h &I5;DS1307RTC.h *mins(12] = {"punkt ", "foifab ", "2\xElhab  *,'viertelab ","zw\xElnzgab ", "foifvor halbi", "halbi ", &amp;#10;"foif ab halbi ", "zw\xElnzg vor ", "viertelvor ,"2\xElh
vor ", "foifvor  "};&amp;#10;&amp;#10;char *stunde[14] = {"null ", "eis "APKFS\KES\, *, "vieri ", “foifi %, "S\xELchsi ", &amp;#10;"sibni *, "achti *, "n\xFS\KFSNi *, "2ELhni *,"elfi *, "Zw\xEFfi *,"els "}8amp#10;&amp#10;int position =
0;¢/field></blocks<block type="basic_comment" id NFSQPqunsP vow>e o x 680"><fild name="COMMENT" iessen des RTC I ICSP GND (links unten)&amp;#10;rot:  ICSPSV (rechts unten)&amp;#10;weiss: ~ Ad (direkt auf
Nano lten)&amp;#10;gelb:  AS (direkt auf Nano | RTC/</field></block><block type="expert_setup" id="S3@10;,Jd2.70sk2wdc" x="-3" y="-559"><statement name="CODE"><block type="code_input"

id="_],Gk+/aL:]qltxP75¢"><field name="CODE INPUT">Itd\m((),</ﬁeld><next><hlock type="code,input” id="YV= 5WGiGh/M{GZ3+a(D"><feld name="CODE_INPUT">Icd. SetRGBI150, 70, 0}</field><next><block type="code._input” id="pB/42)*JSEIB(@/#5GB" ><feld
name="CODE_INPUT"> setSy ider(RTC get); </field: lock type="code_input" id="M3Ue#V,;=zxF _M9_mAh("><field name="CO DE_INPUT" 120);</fi lock block><bl
type="basic_comment" id="([]rSIKLKSZIm(y6+|-b" x="251" y="-537"><field name="COMMENT">Initialisiert das Display</field></block><block type="basic_comment’ 498" y="-485"><field name="COMMENT">zum einmaligen Einstellen der Zeit,
diese beiden Blicke&amp;#10;einsetzen und die set-Blicke entfernen&amp;#10;&amp;#10;Format setTime{hr,min,sec,day, month,yr)</field></block><block typ G*mvzm8dUVLP2" x="251" y="-501"><field name="COMMENT">legt die
Farbmischung fest</field></block><block type="basic_comment" id="j%[X$hiQ7ggk0nZIs"e" x="252" y="-461"><field name="COMMENT">holt die Zeit vom RTC-Modul auf das Arduino</field></block><block type="basic_comment"i GZhya(INBO=HVYF4" x="252"
423"><field name="COMMENT">bestimmt, wie haufig, die Zeit des Arduinos &amp;#10;mit dem RTC-Modul syncronisiert werden soll (in Sekunden)</field></block><block type="basic_comment" id="c8D{{YSm2e{(z;jz]_t" x="-498" y="-380"><field name="COMMENT">setzt die
aktuelle Zeit im Arduinos/field></block><block type="code_input" id="6:R, wSkqvF[gS8_nExqA" x="-266" y="-380"><field name="CODE_INPUT">setTime(15,11,00,6,7,2021);</field><next><block type="code_input" id=";sdx:IDnco31h(40e0"="><field
name="CODE_INPUT">RTC bl type="basic_comment" id="At#7RC_aTZF*Tlem(Im;" x="-578" y="-342"><field name="COMMENT">iibertrigt die Zeit im Arduino an das RTC-Modul</field></block><block type="basic_main_loop"
id="spqatAM gO}czTjvayS” deletable="false” x="-5" y="-284"><statement name="CODE"><block type="code_input" id="62iH"NKNiLr@17(Wp#Bx"><field name="CODE_INPUT">Icd.setCursor(0, 0;</field><next><block type="code_input" i="Jz)_+NcP;cS@Bn=5H~*">feld
name="CODE_INPUT">position = (minute()/5);</field><next><block type="code_input" id="xabg* |Dt6*uGjSf14LPC"><field name="CODE_INPUT">lcd. type="code_input" id="12G8351VK3vet8}:sX;."><field name="CODE_INPUT">position
= hourFormat12();</field><next><block type="code_input" id="nz)KIA.9gdSk2eOXm8Aw"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(0, 1);</field><next><block type="logic_if" id="swm*Am([6 | 2JAC7%/+R*:" xmins=" org,
else="1"></mutation><value name="TF0"><block type="logic_compare" d="]"6@;yrX?0¢JCOFR_2KI"><field name="0P">GTE/field><value name="A"><block type="code._pin" id="IyLozSFy5=ASb+7 ++34US"><feld name="CODE_PIN">minute()</field></block></value><value
8"><block type="code_pin" id=",00fh0Gfnk(S_@)Mpiw"><field name="CODE_PIN" i name="D00"><block type="code_input" id="~1dF,m-3sf,6Yydt KOb"><field
‘CODE_INPUT">lcd. pri 1);</field></block name="ELSE"><block type="code_input" G-Vc-0D,Kp,S2"><field name="CODE _INPUT">lcd. pri block

_input 1d="U1€"-07_Lt@RRMQJZd"><field name="CODE_INPUT">position = (minute()/s)</feld><next><block type="code_input” d="ThPK{ubcshBFdzBw7 *"><feld name="CODE_INPUT slcd.setCursor(10¢minutel)-position”s, 1)</feld><next><block
put" id="r~"1ScS4EXE! @{[HS3x"><field name="CODE_INPUT">lcd.print(" ");</field><next><block type="code_input" id="QDF3N{QUX%IHN@R!"atk"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(1: )b 5, 1); type="code_input"
id=' “anTw#S%]CdEeT/O|ch”><ﬁeId name="CODE_INPUT">Icd print("\xAS ");</field><next><block type="flow_delay" id="E;=/i65{.OL#aq#,xk8w"><value name="DELAY"><block type="math_number" id="/4QTX+0YS2vg*B5: BwHH")(ﬁe\d

type="basic_comment" id="W8nxU/7v+9e5~hMKW$4" x="328" y="-191"><field name="COMMENT">ruft den Text in der Variable *mis(] oder *stundel] an der definierten Position ab</field></block><block type="basic_comment" id="/t7.53;K }kbSd${20##" x="3
103"><field name="COMMENT">Der Stundenwechsel findet nach der 24. Minute statt. Dies wird hier gecheckt</field></block><block type="basic_comment" id="01z}pCoJX{VI'Ina_Bb6" x="331" y="25"><field name="COMMENT">zeigt mit einem Punkt die genauen Minuten
an</field></block></xml>
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Kommentar
<xml xmlns="https://developers.google.com/blockly/xml"><block type="basic_comment" id="BXr#zqDIN%BE.uS7mHF_" x="-8" y="-1047"><field name="COMMENT">PGLU LCD WORD-CLOCK Aargauertüütsch&amp;#10;&amp;#10;Infos zum RTC-Modul 1307:&amp;#10;https://github.com/PaulStoffregen/DS1307RTC&amp;#10;&amp;#10;Infos zu den TimeLib.h Funktionen:&amp;#10;https://playground.arduino.cc/Code/Time/</field></block><block type="basic_comment" id="rDf3V*yy{{P1=h*#Xu}i" x="-1064" y="-879"><field name="COMMENT">Umlaute (sog. escape sequences):&amp;#10;&amp;#10;ä : \xE1\ (Beispiel: "S\xE1ge" = "Säge")&amp;#10;ö : \xEF\&amp;#10;ü : \xF5\&amp;#10;ß : \xE2\&amp;#10;° : \xDF\ z.B. in °C (Grad Celsius)&amp;#10;? : \xE4\ z. B. in ?F (Mikrofarad) oder ?C (Mikrocontroller)&amp;#10;? : \xF4 das große Omega steht für die Einheit des Widerstandes (Ohm)&amp;#10;|  : \x7C\&amp;#10;{  : \x7B\&amp;#10;}  : \x7D\&amp;#10;Pfeil rechts: \x7E\&amp;#10;Pfeil links:   \x7E\&amp;#10;Wurzel:        \xE8\&amp;#10;At:               \x40\&amp;#10;Hashtag:      \x23\&amp;#10;Bullet:         \xA5\&amp;#10;Unendlich:   \xF3\&amp;#10;Pi:               \xF7\&amp;#10;&amp;#10;Weitere selbst definierbare Zeichen mit:&amp;#10;&amp;#10;&amp;#10;&amp;#10;Im Setup:&amp;#10;lcd.createChar(0, Heart);&amp;#10;&amp;#10;Im Loop:&amp;#10;lcd.write(byte(0));</field></block><block type="basic_comment" id="12an@!W2Z)4wO?!]28nM" x="-495" y="-880"><field name="COMMENT">Anschliessen des Displays:&amp;#10;schwarz: ICSP GND (links unten)&amp;#10;rot:         ICSP 5V   (rechts unten)&amp;#10;grün:       A4 (direkt auf Nano löten)&amp;#10;blau:       A5 (direkt auf Nano löten)&amp;#10;&amp;#10;Info: wiki dfrobot I2C 16x2 Arduino LCD with RGB&amp;#10;Info: https://github.com/DFRobot/DFRobot_RGBLCD</field></block><block type="code_declaration" id="]Vw[UF2:7e}3?@oQXXJG" x="-4" y="-878"><field name="CODE_DECLRATION">#include &lt;Wire.h&gt;&amp;#10;#include "DFRobot_LCD.h"&amp;#10;DFRobot_LCD lcd(16,2);  //16 characters and 2 lines of show&amp;#10;&amp;#10;#include &lt;TimeLib.h&gt;&amp;#10;#include &lt;DS1307RTC.h&gt;&amp;#10;&amp;#10;char *mins[12] = {"punkt         ", "foif ab       ", "z\xE1h ab        ", "viertel ab    ", "zw\xE1nzg ab     ", "foif vor halbi", "halbi         ", &amp;#10;"foif ab halbi ", "zw\xE1nzg vor    ", "viertel vor   ", "z\xE1h vor       ", "foif vor      "};&amp;#10;&amp;#10;char *stunde[14] = {"null    ", "eis     ", "zwoi    ", "dr\xF5\xF5\   ", "vieri   ", "foifi   ", "s\xE1chsi  ", &amp;#10;"sibni   ", "achti   ", "n\xF5\xF5ni  ", "z\xE1hni   ", "elfi    ", "zw\xEFlfi  ", "eis     "};&amp;#10;&amp;#10;int position = 0;</field></block><block type="basic_comment" id="NF5QPqlrn$P_v0W)e,o~" x="-497" y="-680"><field name="COMMENT">Anschliessen des RTC-Moduls:&amp;#10;schwarz: ICSP GND (links unten)&amp;#10;rot:         ICSP 5V   (rechts unten)&amp;#10;weiss:     A4 (direkt auf Nano löten)&amp;#10;gelb:       A5 (direkt auf Nano löten)&amp;#10;&amp;#10;Info: https://wiki.seeedstudio.com/Grove-RTC/</field></block><block type="expert_setup" id="S3@I0;,lJd?.70sk?wdc" x="-3" y="-559"><statement name="CODE"><block type="code_input" id="_],Gk+./aL:}qltxP75g"><field name="CODE_INPUT">lcd.init();</field><next><block type="code_input" id="YV=,5WGj6h/M{GZJ+a(D"><field name="CODE_INPUT">lcd.setRGB(150, 70, 0);</field><next><block type="code_input" id="pB/#2;J*j$EI8{@/#sGB"><field name="CODE_INPUT"> setSyncProvider(RTC.get); </field><next><block type="code_input" id="M3Ue#V,;=zxF_M9_mAh("><field name="CODE_INPUT">setSyncInterval(120);</field></block></next></block></next></block></next></block></statement></block><block type="basic_comment" id="([]r5IKLK5zJm(y6+|-b" x="251" y="-537"><field name="COMMENT">Initialisiert das Display</field></block><block type="basic_comment" id="1UpkJojV%49u3Q-J1=GE" x="-498" y="-485"><field name="COMMENT">zum einmaligen Einstellen der Zeit, diese beiden Blöcke&amp;#10;einsetzen und die set-Blöcke entfernen&amp;#10;&amp;#10;Format setTime(hr,min,sec,day,month,yr)</field></block><block type="basic_comment" id="~fSI(=;G*mvzm8dUVLp2" x="251" y="-501"><field name="COMMENT">legt die Farbmischung fest</field></block><block type="basic_comment" id="Bj%[X$hIQ7ggk0nZIs^e" x="252" y="-461"><field name="COMMENT">holt die Zeit vom RTC-Modul auf das Arduino</field></block><block type="basic_comment" id="-k=]GZhyq(!N80=HvYF4" x="252" y="-423"><field name="COMMENT">bestimmt, wie häufig, die Zeit des Arduinos &amp;#10;mit dem RTC-Modul syncronisiert werden soll (in Sekunden)</field></block><block type="basic_comment" id="c8D{{YSm2e{(z;jz]_`t" x="-498" y="-380"><field name="COMMENT">setzt die aktuelle Zeit im Arduino</field></block><block type="code_input" id="6:R,wSkqvF[g$8_nExqA" x="-266" y="-380"><field name="CODE_INPUT">setTime(15,11,00,6,7,2021);</field><next><block type="code_input" id=";sdx:IDnco31h(40eO^="><field name="CODE_INPUT">RTC.set(now());</field></block></next></block><block type="basic_comment" id="At#7RC_qTZF*T!em(!m;" x="-578" y="-342"><field name="COMMENT">überträgt die Zeit im Arduino an das RTC-Modul</field></block><block type="basic_main_loop" id="spq4tAM!gOJ+czTjvqy9" deletable="false" x="-5" y="-284"><statement name="CODE"><block type="code_input" id="62iH~NKNi1r@l7(Wp#8x"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(0, 0);</field><next><block type="code_input" id="JzJ_+~NcP;cS@Bn=5H~*"><field name="CODE_INPUT">position = (minute()/5);</field><next><block type="code_input" id="xa6g*!Dt6~uGjSf14LPC"><field name="CODE_INPUT">lcd.print(mins[position]);</field><next><block type="code_input" id="lzG8351VK3vet8}:sX;."><field name="CODE_INPUT">position = hourFormat12();</field><next><block type="code_input" id="nz)KJA.9gdSk2eOXm8^w"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(0, 1);</field><next><block type="logic_if" id="5wm*Am[6|zJAC7%/+R*:"><mutation xmlns="http://www.w3.org/1999/xhtml" else="1"></mutation><value name="IF0"><block type="logic_compare" id="]~6@;yrX?Oc}C0FR_2K!"><field name="OP">GTE</field><value name="A"><block type="code_pin" id="lyLozSFy5=^5b+?++%U$"><field name="CODE_PIN">minute()</field></block></value><value name="B"><block type="code_pin" id=";0Ofh0qfnk(;S_@}Mpiw"><field name="CODE_PIN">25</field></block></value></block></value><statement name="DO0"><block type="code_input" id="~!dF,m-3sf;6Yydt,KOb"><field name="CODE_INPUT">lcd.print(stunde[position+1]);</field></block></statement><statement name="ELSE"><block type="code_input" id="Y:=st.G-iVc-0D,Kp,Sz"><field name="CODE_INPUT">lcd.print(stunde[position]);</field></block></statement><next><block type="code_input" id="U1E~=0Z_1Jtt@RRmQJZd"><field name="CODE_INPUT">position = (minute()/5);</field><next><block type="code_input" id="]hPK[u,b^cshBFdzBw7*"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(10+minute()-position*5, 1);</field><next><block type="code_input" id="^~`!Sc54ExE!@{[]H$3x"><field name="CODE_INPUT">lcd.print(" ");</field><next><block type="code_input" id="QDf3N{QJX%IHn@R!^atk"><field name="CODE_INPUT">lcd.setCursor(11+minute()-position*5, 1);</field><next><block type="code_input" id="vnjTw#5%jCdEeT/0|cvP"><field name="CODE_INPUT">lcd.print("\xA5    ");</field><next><block type="flow_delay" id="E;=/i6S{.OL#qq#,xk8w"><value name="DELAY"><block type="math_number" id="/4QTX+9YS2vg*B5:BwHH"><field name="NUM">500</field></block></value></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></next></block></statement></block><block type="basic_comment" id="W8nxU/7v+9e5~lhMKW$4" x="328" y="-191"><field name="COMMENT">ruft den Text in der Variable *mis[] oder *stunde[] an der definierten Position ab</field></block><block type="basic_comment" id=":/t7.s3;K}kb5d${20##" x="328" y="-103"><field name="COMMENT">Der Stundenwechsel findet nach der 24. Minute statt. Dies wird hier gecheckt</field></block><block type="basic_comment" id="o1z}pCoJX{Vl`!na_Bb6" x="331" y="25"><field name="COMMENT">zeigt mit einem Punkt die genauen Minuten an</field></block></xml>


